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W(g rozdzielnika

Informuje, iz do tresci specyfikacji istotnych warunkéw zamowienia na wykonanie robot
zwigzanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownig w ulicach Sosnowej,
Gajowej i1 czesci ulicy Grzybowej w Lublincu wplynely nastepujace pytania:

1. W projekcie budowlano-wykonawczym, w pkt. 15.2 napisane jest, ze: "Drogi 0 nawierzchni
asfaltowej odtworzy¢ w kolejnosci warstw od gory:
(a) warstwa $cieralna z betonu asfaltowego scistego - grubosci 4 cm,
(b) warstwa wigzaca z betonu asfaltowego polscistego - grubosci 4 cm,
(c) podbudowa pomocnicza z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie lub thucznia
kamiennego - grubosci 20 cm(...)”, natomiast w przedmiarze robot (poz. 66, 67, 102, 103)
technologia odtworzenia nawierzchni jest nastepujaca:
a) destrukt bitumiczny (nie napisano jaka grubos¢)
b) podbudowa nawierzchni asfaltowej gr. 15 cm
W zwigzku z powyzszym czy Wykonawca ma przyja¢ do kalkulacji dane przyjete w
dokumentacji projektowej czy dane z przedmiaru robot?

2. W przedmiarze robét przyjeto rozbidrke podbudowy z kamienia i wywo6z materiatu z rozbiorki
na 4 km. Nie ujeto rozbiorki wierzchniej warstwy jezdni. W zwiazku z czym prosze
doprecyzowa¢ czy rozebra¢, wywiez¢ i zutylizowa¢ wierzchnia warstwe czy rozebraé i
ponownie wbudowac ten materiat?

3. W przedmiarze rob6t (poz. 66, 67, 102, 103) przyjeto powierzchnig do odtworzenia nawierzchni
odpowiednio 1532,84 m2 i 58,4 m2. Prosz¢ o informacj¢ czy po wykonaniu rob6t ma zostac
odbudowana jezdnia na calej szerokos$ci?

Odpowiedz na pytania 1-3:

Zatagczony do dokumentéw przetargowych przedmiar robot stanowi jedynie materiat
pomocniczy. Z uwagi na ryczattowy charakter wynagrodzenia, podstawg kalkulacji ceny oferty
powinna by¢ dokumentacja projektowa. Zamawiajacy wyjasnia jednak, ze drogi w rejonie
projektowanej inwestycji sa drogami gruntowymi ulepszonymi o nawierzchni z destruktu
bitumicznego, z powierzchniowym utrwaleniem grysami i emulsjg asfaltowg. Odtworzenie
nawierzchni nalezy wykona¢ w miejscu prowadzenia wykopoéw wykonujac podbudowe
kamienng gr. 15 cm oraz gorng warstwg z destruktu bitumicznego gr. 8 cm wraz z
powierzchniowym utrwaleniem, a nastepnie na calej szerokosci jezdni wykonaé
powierzchniowe utrwalenie grysami i emulsja asfaltows.

4. Czy przepompownia $cickow ma by¢ wyposazona w system monitoringu? Czy ma by¢ wpigta
w istniejgcy monitoring?
Odpowiedz:

Przepompownia musi by¢ wyposazona w system monitoringu oraz wpi¢ta do istniejacej sieci.
Ponizej przedstawiam informacj¢ o automatyzacji przepompowni $ciekow:

-router wyposazony w modem 2G/3G/4G LTE 1 port LAN 10/100 Mb/s oraz modut radiowy w
standardzie 802.11 b/g/n wspierajacy MIMO 2x2. Zakres pracy w temperaturze

od -40° do +60° C

-uktad ogrzewania szafy z termostatem

-uktad wentylacji szafy z termostatem

-czteropolowy ochronnik klasy C

-wylacznik roznicowopradowy czteropolowy

-wylacznik gtéwny agregat-sie¢ czteropolowy

-gniazdo agregatu 32A 5P

-gniazdo serwisowe 230V/16A

-wylacznik silnikowy dla kazdej pompy z zabezpieczeniem przed przecigzeniem.

-stycznik dla kazdej z pomp



-czujnik kolejnosci zaniku i asymetrii faz

-zasilacz buforowy 24VDC z zestawem akumulatorow

-sygnalizator zewnetrzny awarii czerwony.

-przetacznik tryby pacy Reczny 0 Automatyczny dla kazdej z pomp

-kontrakton otwarcia drzwi szafa

-szafa sterownicza z podwojnymi drzwiami z tworzywa z fundamentem do wkopania lub z
cokolem do mocowania na plycie.

-obstuga sond hydrostatycznych z wyjsciem pradowym 4-20ma

-mozliwo$¢ skalowania sondy w cm dla dowolnego zakresu sondy.

-obstuga ptywakow przelew/suchobieg.

-sygnalizacja zbiorcza przepompowni czerwony swiatto sygnalizator zewnetrzny.

-sterownik PLC wyposazony w ekran z pod§wietlaniem biaty/zielony/czerwony do
sygnalizacji stanOw pracy przepompowni biaty-postdj zielony-praca czerwony-awaria port
ethernet .

-sterownik PLC wyposazony w ztacze kart SD umozliwiajacy przeniesienie programu na drugi
sterownik w przypadku awarii.

-sterowanie umozliwia naprzemienng prac¢ pomp , automatyczne przelaczenie pomp w
przypadku awarii, spompowanie $ciekow ponizej minimum w trybie pracy rgcznej, w
przypadku awarii sondy hydrostatycznej sterowanie w oparciu o ptywaki.

-wymiana danych z systemem wizualizacji strona internetowa (z SSL) lub program scada za
posrednictwem tuneli VPN szyfrowanych min 256Bit

System wizualizacji umozliwia:

Obstuga za posrednictwem przegladarki internetowe;.

Dostep zabezpieczony loginem i hastem.

Wyswietlanie poziomu $ciekow w cm oraz graficzne;j.

Wyswietlanie stanu pomp w postaci graficznej i tekstowej. Biaty-postdj gotowos¢ ,Zielony -
praca

Czerwony-awaria, Zotty-Awaria

Wyswietlanie stanu stacyjki pompy wytaczona zataczona

Wyswietlanie czasow pracy pomp (czas catkowity, czas pracy dzisiaj, ostatnie zalaczenie)
Ustawianie czasu maksymalnej pracy pompy.

Wyswietlanie zestawien dobowych pracy pomp ilos¢ zalaczen , czas pracy z mozliwoscia
generowania plikoéw PDF i CSV

Archiwizacja awarii w formie zestawienia z mozliwoscig generowania raportdéw w PDF 1 CSV
Zdalne zalaczenie wylaczenie blokada dla kazdej pompy.

Zdalna zmiana pozioméw zataczenia wyltgczenia pomp.

Zdalne wlaczenie / wylaczenie sms .

Zdalna zmiana numeréw do powiadamiania sms.

Algorytm umozliwiajacy wykrycie zapchanej pompy.

System umozliwia zdalng diagnostyke przepompowni przez serwis zdalne wgranie modyfikacje
do sterownika PLC.

Opcje dodatkowe:

Sygnalizacja otwarcia wtazu, drzwi szafa.

Pomiar pradu dla kazdej z pomp.

Ekran dotykowy kolorowy o przekatnej 7cali.

Port RS485/422/232 do komunikacji z opcjonalnymi urzadzenia przeptywomierz, pomiar PH, i
inne zyczenia.

Mozliwo$¢ rozbudowy sterownika o wejscia/wyjscia, analogowe/cyfrowe/ temperaturowe.

Otrzymuja:
- strona internetowa



